Algoritmo (Resolugao do sistema linear Ax = b através da fatora¢do LU com pivote-
amento parcial): Considere o sistema linear Ax = b, com A : n X n. As incognitas x1, ..., x, podem
ser obtidas através da fatoragdo LU com pivoteamento parcial, como no algoritmo a seguir. O vetor p
representard as permutacoes realizadas durante a fatoracao.

Algoritmo 1: Fatoracao LU com Pivoteamento Parcial

parai=1,...,n faca

pi =1
fim

1
2
3
4
5 parak=1,...,(n—1) faga
6
7
8
9

PIVO = Ak
I _pivo=k
parai=(k+1),..,n faca
se |a;,| > |pivo| entao
10 PO = G
11 I pivo=1
12 fim
13 fim
14
15 se pivo = 0 entao
16 ‘ Parar. A matriz A é singular.
17 fim
18
19 se [ _piwo # k entao
20 troca = py,
21 Pk = Pl pivo
22 Pl pivo = troca
23 pa;raj =1,...,n faca
24 troca = ay;
25 Akj = Q] pivoj
26 al_pivoj = troca
27 fim
28 fim
29
30 parai= (k+1),...,n faca
31 m = a/akk
32 il = M
33 para j = (k+1),...,n faga
34 ‘ A5 = Q55 — MAk;
35 fim
36 fim
37 fim




Algoritmo 2: Resolugao do Sitema Linear Az = b Usando a Fatoragdo LU

1 ¢c= Pb:

2 parat=1,...,n faca
3 auT = p;

4 G = baux

5 fim

6

7 Ly = Pb:

8 parai=1,...,n faca
9 s=0

10 para j=1,..,(n—1) faga
11 s =S+ a;jy;
12 fim

13 Yi = C; — S

14 fim

15

16 Ux =y:

17 parai=n,...,1 faca
18 s=0

19 para j = (i+1),...,n faca
20 ‘ § =5+ a;;T;
21 fim

22 T; = (yz - 8)/%
23 fim




